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Exercices sur la transformation directe




La transformée en Z de U(k-10) est :

1
z9(z—1)

1. Tz(U(k — 10)) =

2.Tz(U(k — 10)) = z~10

3.Tz(U(k — 10)) = =

79

4. Aucune des reponses précedentes n'est juste.







La transformée en Z de (k-9).U(k-9) est :

1

1.Tz((k —9).U(k —9)) =

z8(z—1)2
1

2. TZ((k — 9) U(k o 9)) — z8(z—1)
Z—9

4.Aucune des reponses précedentes n'est juste.







La transformée en Z de Dirac(k) est :

1.Tz(8(k)) =z~ 1
2.Tz(6(k)) =1
3.Tz(6(k)) =z

4. Aucune des reponses precédentes n'est juste.




Transformees en Z de sequences numerigques usuelles (T, est quelcongque)

f=1f(kT.)}=TZ(F) ‘ TZ(f,) =F(z) = Y f(kT,)z™*
k=D
&_ ol n est un entier naturel E " z#0

Tz (W)= To(S()= == 4.




La transformée en Z de k.U(k-3) est :

1.Tz(k.U(k — 3)) = z2

2.Tz(k. U(k —3)) = (Z AT

3

(z—-1)%2 z-1

3.Tz(k.U(k — 3)) = 272

4.Aucune des reponses ci-dessus n’est juste
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La transformée en Z de 3%.sin (k g) est :
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............................. a"" . cos(wkT ).U(kT) z' —a‘zcos(oT,) z|:=-|aT'|
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Exercices sur la transformation inverse










2

, ; 1
| a transformeée en Z inverse de — est :

Z—3

21 () =3 v -
1o () - 3.0




2-3 ~ =-3

....................................................... %wa.e}w;,\p/t




&

y - 1
|a transformée en Z inverse de est :
z4(z-5)

1127 (Gi) = 5 U= 8
2127 (=) = 5+
5. 127 () = 5K U - 4)
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, ; 1
| a transformée en Z inverse de est :

z2—-3z+2

Sl

2 sin () vt
(2~ 1)Uk~

(25— 1)Uk — 1)

z2-3742

-1

-1

z2-37z42

-1

127 ()
12 ()
12 () = 2
127 ()

Z2-3z+2
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Problemes sur la transformation en Z




Quelle est la fonction de transfert du systeme caracterise par
I'equation aux differences ci-dessous : @
16.y(k —2) —4.y(k—1)+y(k) =x(k) —2.x(k — 1)

1.H(z) = 16;_—2Z+1
2.H(z) = 16z}2_—zi;1+1
3 H(z) = 162;2_—2422_;1+1
4.H(z) = 16z§:iz+1




A6 y(k=-2) - Y lk-2) +glk)= o (k) -2 c(k-1) (E>
Forio. o Ramefork : On poe Y(2)= T2 (Ylo) ok Xx(2)=Tz(=H),
o appliqwe Tz 3 ' eanolion, poain o chasche  H(2) = 2;?%)3
2 (B) > Az y/z) - L.Z YY) +N(Z) = X (@)~ 22X (2)
> (4T M)y for = (4 2E). x(2)
= Y& = S X

Dove Wlz)e Y _ A2

X (2) ALZuZ A




Une autre expression de la fonction de transfert ci-dessous
1-2z~1

H(z) = est :
( ) 16z 2—-4z"141
1.H(z) = 16z2—4z+1
2 H(Z) T z2-4z+16 :
I
3.H(z) = 16z2—4z+1

4.Aucune des reponses précedentes n'est juste
\, g QJ“
i = (LJ .







Quelle est I'expression de Y (z), lorsque le signal d'entrée X est @
une impulsion de Dirac ?

(rappel fonction de transfert : H(z) =

z2-2z7 )
Z2—-474+16

z%—2z
1 Y(Z) - z2-47+16
Z—2
2 Y(Z) - z2—-47+16
2__
3Y(z) = —2"2

(z2-4z+16)(z—-1)

4.Aucune des reponses précedentes n'est juste
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Quelle est alors la reponse impulsionnelle du systeme ?

: _ _ z%-2z
(rappel fonction de transfert : H(z) = 22_4Z+16)
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Quelle est alors la réponse du méme systeme a une impulsion de @
Dirac retardée de 3 ?

(rappel fonction de transfert : H(z) =

z2-2z7 )
Z2—-474+16

1.y(k) = 4*.cos (kZ).U(k-3)
2.y(k) = 4%3. cos (k %) U(k-3)
3. y(k) = 4%3. cos(k — ). U(k-3)

4.y(k) = —45=3.cos (kZ). U(k-3)
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one y(k) = b O (B0T) . U(k-3)
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